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Rezumat: In lucrare sunt prezentate aspecte privind determinarea prin mdsurdtori a deplasdrilor
platformei moletelor turnului de extractie Put nou cu schip din cadrul Exploatdrii Miniere Petrila, in
cazul functionarii normale §i in cazul aplicarii frdnei de siguranta

Cuvinte cheie: instalatie de extractie, deplasari

Abstract: The paper presents aspects regarding determining by measurements of winding engine pulley
platform movements in Skip Shaft in Petrila Mining Plant, in normal operation and when safety break is
applied.
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1. INSTALATIA LUATA iN STUDIU

Instalatia de extractie ce echipeaza putul nou cu schip, din cadrul E.M. Petrila, este
destinat [3] pentru extragerea din subteran a substantei minerale. Extragerea se efectueaza , de
la orizontul -247,35 la suprafata (cota de la suprafata +638,5 m; cota de descarcare a schipului
+649,5 m, jomp -300 m).

Instalatia de extractie (fig. 1) este echilibrata si este dotatd cu o masina de extractie de
tip MK5x2 (fig. 2).

Fig. 1. Instalatia de extractie Put cu schip nou de la E.M. Petrila
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Fig. 2. Masina de extractie tip MK5x2 de la E.M. Petrila

Masina de extractie este actionata de doud motoare de curent continuu tip P2S-1000-
213-HUHLH/1988 (cu puterea nominala a unui motor de 1200kW si turatie nominalad 54
rot/min) cuplate direct (fara reductor) la arborele principal (arborele rotii motoare).

Masina de extractie este dotata cu doua frane, cu arcuri si contra greutati, cu deplasarea
paraleld a sabotilor.

Vasele de extractie sunt de tip schip-colivie, avind masa (masa proprie, plus masa
D.L.C., plus masa D.E.C. si masa de lestare) de 21620kg (19.276 kg+2x557 kg+1230 kg).

Sarcina utila a vasului de extractie este cuprinsa intre 7500 si 8000 kg.

Cablurile de extractie in numar de doua, cu diametrele de ® 46,5 mm si masa specifica
8,049 kg/m sunt petrecute peste perechile de molete de extractie superioare si inferioare cu
diametrul
fiecarei molete de ® 5000 mm.

Cablurile de extractie sunt Tnfasurate pe roata motoare a masinii de extractie cu
diametrul de @ 5000 mm (fig. 1.20).

Masa moletelor (moletele, axul moletelor si lagarele axului) de cca. 12109 kg (masa
moletei mobile 5377,81 kg), amplasate in turn, la o inaltime de 51 m (axul moletelor
superioare fata de nivelul rampei putului) si respectiv 44 m (axul moletelor inferioare).

Cablurile de echilibrare Tn numar de doua au sectiunea de 135x20 si masa pe metru
liniar de cablu de 9,062 kg.

Viteza de transport este de 6 m/s pentru materiale, iar pentru revizie este de 0,5 m/s.

Masina de extractie este amplasata pe sol (fig. 1.3) (la indltimea de cca. hp = 7 m fatd de
cota 0 a turnului (gulerul putului)), lateral fatd de put (turnul putului), la o distantd (a axei
rotii motoare), fata de axul putului de 44,44 m (b = 45,5 m).

Lungimile corzilor cablurilor de extractie (lungimea corzii cablului fiind definitd ca
distanta intre punctele de tangenta ale cablului de extractie pe moleta de extractie din turn si
pe toba sau roata motoare a masinii de extractie(organul de Infasurare a cablului de extractie))
lungimea corzii cablului se considerd egald cu distanta dintre axele tobei si moletei de
extractie sunt Ly = 59,56868205m pe ramura superioard si si respectiv Les = 52,75032606m
pe ramura inferioara.

Unghiurile de Inclinare ale corzilor cablurilor de extractie conform figurii sunt respectiv
Bi= 47° 49° 03>,14010912 pentru ramura superioard, si Po= 49° 46> 48,104796 pentru
ramura inferioara.

Pentru instalatiile de extractie cu masinile de extractie montate pe sol se aplica pe scarad
larga turnurile tip A construite in Tntregime din ferme metalice sau in constructie combinata,
cum este si cazul instalatiei de extractie Put cu schip nou de la E.M. Petrila. Turnul de
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extractie serveste pentru sustinerea moletelor de extractie, a ghidajelor (inclusiv a ghidajelor
curbe pentru descarcarea schipurilor). Turnul de extractie preia sarcinile generate de
tensiunile din cabluri (de extractie si de echilibru), de greutatea lor proprie, de presiunea
vantului.

2. REALIZAREA TRADUCTORULUI

In principiu, miscarile de vibratii si socuri sunt masurate prin referintd la un punct fixat
in spatiu, de catre unul dintre cele doua tipuri de traductoare fundamental diferite. Traductoare
cu punct fix. Un capat al traductorului este atasat unui punct fixat in spatiu, iar celalalt este
atasat, mecanic, electric, sau optic, punctului cdruia trebuie sa i se masoare miscarea,
traductoare seismice. Singurul capét este baza unui sistem oscilant, aceastd baza atasdndu-se
unui punct unde socurile sau vibratiile, trebuiesc masurate. Miscarea punctului este marita de
miscarea masei bazei.

Pentru realizarea traductorului seismic, s-a folosit o bara dreptunghiulard Tncastrata la
un capit, libera la celilalt capit, loc unde s-a montat si o masa seismica. In figura urmatoare
(fig. 3) se prezintd schema de principiu al traductorului. Bara are lungimea .=245 mm, masa
atagatd m=63 grame, distanta de la capatul liber la punctual de aplicare a traductorului 210
mm. Sectiunea este dreptunghiulara, cu dimensiunea de 5x10 mm. Pe elementul elastic au fost
aplicate 2 TER, legate in semipunte Wiston, in brate adiacente, conform figurilor de mai jos
(fig. 4) unde este prezentata realizarea traductorului.

Fig. 3. Schema de principiu a traductorului Fig. 4. Semipunte Wiston

Fig. 5. Montarea traductorului pe masa

Calculul pentru proiectarea traductorului, a fost realizat in MATHCAD. Traductorul a
fost etalonat in LABORATOR DE VIBRATII MECANICE, pe masa vibranta ST 300 (fig.5),
cu ajutorul sistemului de masurare format din sistemul tensometric SPIDERS , calculator PC,
soft de achizitie CATMAN, dupa cum se poate observa in figurile 6, 7 si 8.
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Fig. 6. Calculator portabil conectat la Fig. 7. Soft-ul de achizitie CATMAN folosit
puntea tensometrica SPIDER 8 pentru achizitia si stocarea datelor
obtinute in timpul etalonarii

timp —deplasare s-cm x 107
Fig. 8. Graficul datelor obtinute 1n timpul etalonarii
3. PUNCTELE DE MASURARE PENTRU DEPLASARI
Pentru turnul de la Putul nou cu schip, Exploatarea Miniera Petrila, deplasarile s-au

masurat pe partea dinspre Jiu la nivelul platformei moletelor inferioare pe suportul lagarului
axului moletelor (figurile 9 si 10).

Fig. 9. Platforma moletelor si Fig. 10. Suportul lagarului axului
moletelor aparatura de masura
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4. VALORILE MASURATORILOR

Valorile deplasarilor, pentru cazul 1n care instalatia de extractie functioneaza 1n conditii
normale de lucru, masurdtorile efectuate sunt redate in graficele din figurile urmatoare (fig.
11,12, 13, 14, 15, 16, 17 5i 18).
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Fig. 12. Spectrul de frecvente deplasare -frecventa
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Fig. 13. Deplasarile transversale cm-timp
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Fig. 14. Spectrul de frecvente deplasare -frecventa
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Fig. 15 Deplasarile longitudinale cm-timp
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Fig. 16. Spectrul de frecvente deplasare —frecventa
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Fig. 17. Deplasarile longitudinale cm-timp
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Fig. 18. Spectrul de frecvente deplasare —frecventa
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5. CONCLUZII

Deplasérile orizontale (longitudinale si transversale) la nivelul planseului moletelor
inferioare se limiteazd la valoarea H/1000, in care H reprezintd distanta pe verticald intre
gulerul putului si axa moletelor inferioare. In cazul turnului luat in studiu
47.000/1000=47mm=4,7cm.

Valorile deplasarilor obtinute in urma masuratorilor se incadreaza in limitele prevazute.

In cazul aplicarii franei de siguranta deplasarile sunt mai mari.
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